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Modul 14

Defintion fur rechteckiges Muster

— Position des Objekts im Muster

Erste Richtung | Zweite Richtung | | E
Zeile in Richtung 1: [1
Parameter: |£oermplare) & Abstand j
Eiate] Eremplariz] & Lange Zeile in Richtung 2 I'I E
R otationswinkel IUdEEI E
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— Schraffurmusterdarstellung
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— Referenzrichtung
Referenzelement:| K.ante.
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Objekt fur bMuster

I:Ibiekt:l Bohung. 1
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Kreismusterdefinition

— Pozition des Objekts im Muster

} SRR R AR R AR AR
Kreismusterdefinition Aialreferenz | k.ranzdefirition
= Pazition in Winkelrichtung: I1 E
Parameter: IKreis[e] % Kramzstarke
Pazitian in radialer Richtung: I'I E

Axialreferenz | Kranzdefinition |

Parameter: Exemplar(e) & Winkelabstand j Kreis(z). |2 : £ I—EDd
. |Exemplarie) & Gesambwinkel : b il =
Exemplar(e): Exemplarte) & Winkelabstand F.reizabstand: |15|'ﬂ"“ “Fotaion desE /e |
\winkelabstand: Winlabtand & Gesambwinke! .. Termm PR D HE R UL
andig T Kranzstaike: I 4 Radiale Ausrichtung des Exemplars/der Exemplare
Gesambwinkel: — S RS — Schraffurmusterdarstellung
r~Referenzrichtung [ Yereintachte Darstellung
Referenzelement: |Elock. 2\Kante. 1
Urnkehren J

Obijekt fuir Muster

Objekt fir Muster Objekt| Bohrung.2
Objekt:lBohrung.Z P .
[ Spezifikationen beibehalten

[ spezifikationen beibehalten
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@ Benutzermuster —Exemplare:
Positionen: e
xy-Ebene finzahl: f_
]FZ-EbEFIE — Objekk Fir Muster —————————
Objekk: IBnhrung.l
zx-Ebene Anker: IKeine Auswwah]
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